Messbereich und Ausgangskennwerte

Fur jeden Sensor muss ein Mindestabstand zum Messobijekt ein-
gehalten werden. Dadurch werden sowohl eine Messunsicherheit
durch eine Beriihrung des Sensors auf das Messobijekt als auch eine
mechanische Beschadigung des Sensors/Messobjekts vermieden.
Messbereichsanfang (MBA) des DT3005-S2-x-C1 ist 0,2 mm.
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Fig. 1 Messbereichsanfang (MBA), der kleinste Abstand zwischen
Sensorstirnflache und Messobjekt

AuBerbetriebnahme, Entsorgung

E3 Entfernen Sie das Versorgungs- und Ausgangskabel am Sen-
sor.

Durch falsche Entsorgung kénnen Gefahren fir die Umwelt ent-
stehen. Entsorgen Sie das Gerat, dessen Komponenten und das
Zubehor sowie die Verpackungsmaterialien entsprechend den ein-
schlagigen landesspezifischen Abfallbehandlungs- und Entsorgungs-
vorschriften des Verwendungsgebietes.
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Installationsbedingungen

Bei Wirbelstromsensoren hat die relative GroBe des Messobjekts zum
Sensor Auswirkungen auf die Linearitatsabweichung. Im Idealfall ist
die MessobjektgréBe mindestens 2 x Sensordurchmesser.
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Fig. 2 Montage, Abmessungen in mm (nicht maBstabsgetreu)
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Fig. 3 Messunsicherheit in Abhéngigkeit von Abstand A und Messob-
jektmaterial

Haftung fir Sachméngel

Alle Komponenten des Gerétes wurden im Werk auf die Funktions-
fahigkeit hin Gberprift und getestet. Sollten jedoch trotz sorgfaltiger
Qualitatskontrolle Fehler auftreten, so sind diese umgehend an
MICRO-EPSILON oder den Handler zu melden.

Die Haftung fir Sachmangel betragt 12 Monate ab Lieferung.

Innerhalb dieser Zeit werden fehlerhafte Teile, ausgenommen Ver-
schleiBteile, kostenlos instandgesetzt oder ausgetauscht, wenn das
Gerat kostenfrei an MICRO-EPSILON eingeschickt wird. Nicht unter
die Haftung fir Sachmangel fallen solche Schaden, die durch unsach-
gemaBe Behandlung oder Gewalteinwirkung entstanden oder auf
Reparaturen oder Veranderungen durch Dritte zurtGckzufuhren sind.
Fir Reparaturen ist ausschlieBlich MICRO-EPSILON zustandig.

Weitergehende Ansprtiche kénnen nicht geltend gemacht werden.
Die Anspriche aus dem Kaufvertrag bleiben hierdurch unberthrt.

MICRO-EPSILON haftet insbesondere nicht fur etwaige Folgeschaden.

Im Interesse der Weiterentwicklung behalten wir uns das Recht auf
Konstruktionsdnderungen vor.
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Montageanleitung
eddyNCDT 3005
DT3005-S2-x-C1




Messaufbau
Sensoren der eddyNCDT 3005 Serie kdnnen nicht synchronisiert

Sicherheit
Die Systemhandhabung setzt die Kenntnis der Montageanleitung

Technische Daten Installation und Montage
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Schadensverhitung zu treffen.




